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Ramp up / down

Lerneinheit SPS-Programmbeispiel
Ramp up / down

Inhaltsubersicht
Bedienen von Programmier- und Steuergeraten
Erstellen von Symboltabelle, Funktionsplan
oder Anweisungsliste
Steuerungsprogramm eingeben, in Betrieb
nehmen und dokumentieren

Rampensteuerung einer Anlage

Aufgabe

Der Steuerungsablauf fur eine Rampensteuerung soll mit einer speicherprogrammierbaren
Steuerung realisiert werden.

Erstellen Sie: Symbolik, Funktionsplan oder Anweisungsliste.

Testen Sie anschlieRend das Ergebniss in der CPU und prasentieren Sie dieses.
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Ramp up / down
Funktions- und Problembeschreibung

Eine Arbeitsmaschine soll Gber einen EIN Taster gestartet werden.

Nach betatigen des Starttasters muss die Maschine auf einen durch ein Poti an einem Ana-
logeingang vorgewabhlten digitalwert der zwischen 0...100% liegen kann in maximal 10 s
hochbeschleunigen.

Der Stop Taster zum anhalten der Anlage hat vorrang.

Beisp: Wenn das Poti auf 50% eingestellt wurde muss die Maschine innerhalb 5s die 50%
der maximalen Geschwindigkeit erreicht haben.

Wenn wahrend des Betriebes der Anlage das Poti nach oben oder nach unten verstellt wird
muss die Maschinengeschwindigkeit dem Poti folgen.

Wird die Anlage Uber den Austaster ausgeschaltet fahrt diese in der gleichen Zeit wie beim
beschleunigen zurtck bis der Wert 0 erreicht wird.

Die beiden Taster Anage AUS und EIN sind Leuchtmeldertaster mit folgender Funktion:
Maschine aus ML AUS (RD) leuchtet, Maschine wird eingeschaltet ML EIN (GN) leuchtet.
Wird der Austatser betatigt verzogert die Anlage bis auf n = 0 die ML EIN (GN) blinkt wah-
rend dieser Verzdgerungsphase.

Einrichtbetrieb: Im Einrichtbetrieb funktioniert die Analge gleich dem Automatikbetrieb ledig-
lich die Enddrehzahl befindet sich immer bei 50% der Normaldrehzahl.
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Programmstruktur:
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Simatic MANAGER:

Objektname | Semboligcher Mame I Tup | Mame [Header) | Ao | K.ommertar |

5 Systerndaten SDE

F 0B1 Organizationsbaustein Fleifler "‘ain Program Sweep [Cecle]”
£ FC1 Anlage EIMAALS Funktion Kleiller Allgemeine Funktiohen

iF FC2 Famp_up Funktion Fleifler

LFFC3 Rarmp_down Funktion Fleiller

iF FC4 Famp_down_folgen Funktion Fleifler

L} FCE Analog einlezen Funktion Fleiller Analog einlezen

I} FCE Analog auzgeben Furktion Fleiller Analogwert ausgeben

LFFCY ML zteuem Funktion KleiBler ML Steuern

EFFC105 SCALE Funktion SCALE SEa SCALIMG WalLUES

EF FC106 UMSCALE Funktion UMSCALE SEA UMSCaLING WALIJES
FDE1D Globaler DBE10 Datenbausztein Kleiller

g R ampe Rampe Wariablentabelle Fleiller
Ronald KleiBler Seite 4 24.03.2017

D:\Eigene Dateien\SPS Schulung\SPS Schulungsunterlagen\Ramp_up_down\Ramp_up_down.docx



Avtomatiricrung
& Elektrohandel
Ronald HiciBler
kleirrler.evw

Ramp up / down

Symbolik:
Symbol Adress ¢ | Datentyp Kommentar
ML Anlage AUS (RD) | A 4.0 BOOL ML Anlage AUS (RD)
ML Anlage EIN (GN} A 4.1 BOOL ML Anlage EIN (GN)
Feglerfreigabe A 42 BOOL Feglerfreigabe
Globaler DB10 DB 10 DB 10 Globaler DB10
=0 Anlage AUS E 0.0 BOOL S0 Anlage AUS
=1 Anlage EIN E 0.1 BOOL S1 Anlage EIN
Einrichtbetriet E 1.1 BOOL Einrichtbetriet
Anlage EINJALS FC 1 FC 1 Anlage EIN_AUS
Ramp_up FC 2 FC 2 Hamp_up
Ramp_down FC 3 FC 3 Hamp_down
Ramp_down_folgen FC 4 FC 4 Ramp_down_folgen
Analog einlesen FC & FC & Analog einlesen und normieren
Analog ausgeben FC & FC & Analog ausgeben
KL steuern FC 7 FC 7
SCALE FC 105 FC 105 Scaling Values
UNSCALE FC 106 FC 106 Unscaling Values
immer low M 0.0 BOOL immer low
immer high M 0.1 BOOL immer hgh
HM Flanke M1.1 M 1.0 BOOL
FK 1.1 M 1.1 BOOL
HM Anlage EIN_AUS M 100 BOOL HM Anlage EIN_AUS
HM_N=0 M 101 BOOL HMn=10
HW Anlage gegenn=0 | M 102 BOOL HWAnlage gegen n=0
HW_n=0_anf M 20,0 BOOL HK n=0 anfahren
HM_Anlage EIN M 201 BOOL HK_Anlage EIN
Takt 0,1= (10HZ) M 100.0 BOOL Takt 0,1= (10HZ)
Takt 0,2s (SH=z) M 1001 BOOL Takt 0,25 (SHz)
Takt 0,45 (2 5Hz) M 1002 BOOL Takt 0,45 (2,5Hz)
Takt 0,55 (ZHz) M 1003 BOOL Takt 0,55 (2ZHz)
Takt 0,83 (1,25Hz) M 1004 BOOL Takt 0,83 (1,25Hz)
Takt 15 (1Hz) M 1005 BOOL Takt 1= (1Hz)
Takt 1,6= (0,625Hz) M 1006 BOOL Takt 1,6 (0,625Hz)
Takt 2= (0,5Hz) M 1007 BOOL Takt 2= (0,5Hz)
Programmstruktur o 1 OB 1 Programmstruktur
Fampe VMaT 1
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Funktionsplan oder Anweisungsliste

OB1
CBl : | "Mazin Program Sweep (Cycle)™
Fommentar:

=l m: Hilfsmerker immer low/high

CLE setzt das VEE auf den Signalzustand "0
S5ET setzt das VEE auf den Signalzustand "1™

"immer low™ MO.0 -

"immer high™ MO .1 —— immer hgh

E Hetzwerk 2 : Zufruf zllgemeiner Funktionen

CALL "&nlage EIN/RAUS"
CALL. "Analog einlesen™
CALL "Analog ausgeben™
CALIL. "ML steusern”™

EH Hetzwerk 3 : Zeitgesteuerte Rufrufe der Rempenbausteine

Anstatt des anspringen der Zeitgesteuerten FC's Z+3+4 iber den HW Takt kann
auch

der 0OB35 (Weckalarm OF) iiber die HW Projektierung wverwendet werden.

i) "Takt 0,1s (10H=)" M100.0 -— Takt 0,1s (1l0H=z
FP "HM Flanke M1_.1" M1.0
= "FM 1.1" M1.1
o "FM 1.1" 1.1
cc "Ramp up"” FC2z —— Bamp up
o "FM 1.1" M1.1
cC "Ramp down" FC3 —— Ramp down
o M 11"
cC "Ramp down_ folgen™ —— Ramp down_ folgen
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FC1l :|Allgemeine Fl_mktic:nen.l

Liy]

"HM_N=0" — R

Seite 7

Fommentar:
= m; HM Enlage EIN_RUS
M10_0
HM Anlage EIN AUS
"HM EZnlage EIN AUS™
SR
51 &nlage EIN
"51 BEnlage EIN™ =5
50 AZmnlage RAUS
"S0 BEnlage AUS"™ =R QM
EH Hetzwerk 2 : Titel:
&
M10_0 MO01
HM BEnlage EIN RUS JMP
"HM Inlage EIN AUS™ =
B Hetzwerk 3 : RZkfrage n = 0
CMP =R
i M10_.1
"Analogwert™. HM{ n =0
ANATOGWERT BERRE — IN1 "HM N=0"
0.000000e+000 =——THZ e
B Hetzwerk 4 : Enlage zus bei n = 0
MOO1
M10O_Z
HMAnlage gegen n=0
"HM Anlage gegen n=0"
SR
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FCZ :|E—eschwindigkeit erhi:'henl

Fommentar:
= m; Enlzge EIN / RUS
&
M10_.0 M100
HM Anlage EIN AUS JMP
"HM Anlage EIN_ATS"™ =3
E Metzwerk 2 : Vergleich Istwert = Sollwert
CMP >=R
"Analogwert™.
ANRAT.OGWERT BERRE = IN1
OB10 _DBDE M100
Analogwert JWP
"Analogwert” ANATOGEWERT = INZ e
B Metzwerk 3 : Rddition fiir Razmpe
ADD R
--.=——EN
"Analogwert™. "Enalogwert™.
RNATOGWERT BERRE — IN1 OUT —ANATLOGWERT BEARRB
1.000000e+000 = INZ ENQ [—
B Metzwerk 4 : Bausteinende
M100: HOP a
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FC3 : |E—eschwir1digkei1: verlangsamenl

Fommentar:

CMP ==R
ENALOCWERT BELDE == TH1 M100
JMP
0.000000e4+000 = IHZ —
B Hetzwerk 2 : AZbfrage Anlage EIN
&
M10_0 M100
HM Bnlage EIN AUS JWP
"HM Anlage EIN RUS"™ —
B Hetzwerk 2 : Subtrzhiere den Istwert
SUB R
... =—EN
"Analogwert™. "Analogwert™.
RNATOGWERT BELRE — IN1 OUT —RMALOEWERT BERRB
1.000000e4+000 = THZ ENQ (=
B Hetzwerk 4 : Bzusteinende
M100: HOP 1]
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Feschwindigkeit dem Poti nach unten wolgen

FC4
Eommentar:
Em: Ebfrage Anlage ist EIN
&
M10._0
HM Bnlage EIN AUS

"HM Enla ge_Z IN_ATS™ =0

M10_2 MO0l
HMEnlage gegen n=0 WP
"HM Znlage gegen n=0" = e
B Hetzwerk 2 : Abfrage Sollwert ist griéfer gleich Istwert
CMP >=R
DB10_DBDZ
bnalogwert
"Analogwert"” . ANALOGWERT — IN1
MO0l
"Analogwert™. JWP
ANALOCWHERT BELDE = THZ ]
B Hetzwerk 3 : Subtrakticn
S5UB_R
...=——EN
"Inalogwert". "Analogwert".
ANATLOGCWERT BELDE = IH1 OUT =—ANALOGWERT BERREB
1.000000e+000 — INZ ENQ [—
B Hetzwerk 4 : Bzusteinende
MO01: BE
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FC5 Lnalog einlesen

Eommentar:

EH Hetzwerk 1 : Umschaltung Einrich,- Normalbetrieb

ek

Einrichtbetriebh" =

&
MO01
JMP

EH Hetzwerk 2 : Enzlogwert normieren azuf O..

— EN

"Sollwert"” —— IH
1.000000e+002 = HI LIM

0.000000e+000 — L0 TL.IM

MO_0

immer low

"immer low" — BIPOLAR

100 fiir Hormalbetrieb

FC105

"Analogwert™.
=FC_106 Fehlerinfo

10 TR
P = LN _3_£

A= T e et
gwertT

—"Analogwert” . ANATLOGHERT

oUT

ENO

E Hetzwerk 2 : Bausteinende im Mormslbetriebk

BER

= m: bhnalogwert normieren auf 0. .

-50 fir Einrichtbketrieb

M001
FC105
. —EN
DEREO00
"Sollwert” — IN
"Analogwert™.
5.000000e+001 — HI_LIM BET VAL LFC 10& Fehlerinfo
0.000000e+000 — IO LIM DR10 _DBDZ
tnalogwert
MO _0 O0T |—"2nzlogwert™ . ANALOCHWERT
virmer low" — BIDOLAR ENO |~
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FC& : Analogwert ausgeben

Fommentar:

Em: Analogwert normiert (0.._.100) ausgeben auf PAW BZ20

FC106
Unscaling Values
"TNSCALE™
MO _1
immer hgh
"immer high" =——EN
bBeitung
Flobaler
CEL0" . ANALGEWERT BERRE — IN
Fehlerinf
1.0000008+002 =—HI_LIM
"EZlobaler
0.000000e+000 —LO_LIM RET VAL —pR10"_FC 10§ Fehlerinfo
MO _0 OUT |—pRWEZ0
immer low
vimmer low" — BIDOLAR ENC [~
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FC7 : |1dl. Steuernl

Eommentar:

= m: HM n=0 anfahren

10

Y]

HMAEnl zaos oceogen n=(

mrian.age gen n=uv

"HM Znlage gegen n=0" ——

M100_5
lakt 13 1Rz

"Takt 13 (1Hz)" =—

B Hetzwerk 2 : HM Enlage EIN

M10._0
HM Bnlage EIM_AUS

"HM Anla gE_E IN_AUS™ =

LB

o

ge ZIN

"HM Anlage EIN"

B Hetzwerk 2 : ML Enlage EIN (ZH)

Mz0_1
HM 2nlage EIN

"HM Enlage EIN" =

A
{. Enlage

EIN (GH

EIN (GH)™

B Hetzwerk 4 : ML Znlage AUS (R2D)

MI10O 0

UM Enlaoge EIM AUS
HM Enlage EIM AUS

"HM Enla ge_E IN _RUS™ =03

M10_2
AR ] = rerrar =0
HHMEnlage gegen n=0

"HM Enlage gegen n=0" =}

-

1. Anlage

"ML AEnlage

Ronald KleiBler
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DB10
Adresze |Hame Ty Anfangawert Ak tualwert Kommentar
0.0|DB_VRR INT a vorldufige Platzhaltervariable
2. 0|ANALOGHERT RERL 0.000000e+000 (0.0 Enaslogwert
&.0(ANALOGWERT BEREE (RERL 0.000000e+000 (0.0 Analogwert mach Bearbeitung
10.0|Zyklus=zeit REAL 0.000000e+000 |00 Zykluszeit
14_0 EC_iUE:_FEhlerinfc WORD WELGED WE1&E0000 Fehlerinformationen zum FC 105
16.0|FC_10&8 FehlerinfdWORD Wileg0 WELleg0000 Fehlerinformationen zum FC 10&
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